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1. Cze¢s¢ ogolna

1.1 Nazwa zamowienia.

Przedmiotem zamowienia jest projekt branzy elektrycznej instalacji odgromowej zespotu
budynkow Specjalnego Osrodka Szkolno-Wychowawczego im. Janusza Korczaka w ramach
termomodernizacji budynku uzytecznosci publicznej przy ul. Os. Zielone 1 w Sokotce.

1.2. Przedmiot opracowania i zakres robot.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej s3 wymagania techniczne wykonania i
odbioru robot instalacji odgromowej w ramach termomodernizacji budynku uzytecznoS$ci
publicznej przy ul. Os. Zielone 1 w Sokolce sporzadzone zgodnie z obowigzujacymi
standardami, normami, warunkami technicznymi wykonania 1 odbioru robdt, a takze przepisami
budowy urzadzen elektrycznych.

Niniejsza specyfikacja techniczna obejmuje wymagania ogdlne wspolne dla robot objetych
nizej wymienionymi elementami.

- instalacja odgromowa

1.3. Informacja o terenie budowy.

Terenem budowy jest budynek uzytecznosci publicznej przy ul. Os. Zielone 1 w Sokofce.
Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzegat przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i
higieny pracy. W szczego6lnosci ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywal pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia. Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat
wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet 1 odpowiednig odziez dla ochrony zycia i
zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie.

1.4. Nazwy i kody.
Instalacje elektryczne — CPV 45310000-3

1.5. Definicje i pojecia.

Aprobata techniczna - pozytywna ocena techniczna wyrobu, stwierdzajgca jego przydatnosc¢
do stosowania w budownictwie, wydana przez upowazniong do tego jednostke;

Certyfikacja zgodno$ci - dzialanie trzeciej strony (jednostki niezaleznej od dostawcy 1
odbiorcy) wykazujace, ze zapewniono odpowiedni stopien zaufania, iz nalezycie zidentyfikowany
wyrob, proces lub ustuga sa zgodne z okreslong norma lub z wlasciwymi przepisami prawnymi;

Deklaracja zgodnosci - o$wiadczenie dostawcy, stwierdzajace na jego wylaczng
odpowiedzialno$¢, ze wyrob, proces lub ushuga sa zgodne z norma lub aprobata
techniczng;

Dokumentacja powykonawcza - dokumentacja techniczna wraz z naniesionymi
zmianami i uzupehieniami w trakcie realizacji robot (budowy);

Dziennik Budowy - opatrzony pieczecia Zamawiajacego zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzacy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekazywania polecen i1 innej korespondencji
technicznej pomigdzy Inzynierem, Wykonawcg 1 Projektantem;

Warunki techniczne przylaczenia - zespot wymagan technicznych, ktére musza by¢ spehione,
aby wnioskowane przez odbiorcg ilo$ci energii elektrycznej mogly by¢ dostarczone;



Kierownik Budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu;

Inspektor Nadzoru - osoba wyznaczony przez Inwestora;

Ksigga Obmiaréw - akceptowany przez Inspektora zeszyt z ponumerowanymi stronami shuzacy
do wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i
ewentualnych dodatkowych zalacznikow. Wpisy w Ksiedze Obmiarow podlegaja potwierdzeniu
przez Inzyniera;

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazywane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy;

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedgca autorem Dokumentacji
Projektowej;

Rysunki - cze$¢ Dokumentacji Projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke.

Odbior instalacji - zespot czynnosci majacych na celu sprawdzenie czy instalacje elektryczne i
teletechniczne zostaly wykonane zgodnie z projektem, warunkami technicznymi 1 obowigzujacymi
normami stanowigcymi podstawe do przekazania instalacji do eksploatacji;

Instalacje wnetrzowe- instalacje elektryczne 1 teletechniczne zwigzane z obiektem budowlanym;

Sieci - urzadzenia elektryczne i teletechniczne podziemne i naziemne na zewnatrz budynku i
przylacza;

Bruzda instalacyjna - zagl¢bienie w $cianie lub posadzce budynku, specjalnie uformowane lub
wykute w celu prowadzenia w nim przewodoéw elektrycznych;

Skroty - symbole utworzone najczesciej z pierwszych liter wyrazow.
Skréty uzyte w opracowaniu:

ST - Specyfikacje Techniczne

PZJ - Program Zapewnienia Jakos$ci
PN - Polska Norma

BN - Branzowa Norma

ZN - Zakladowa Norma

ITB - Instytut Techniki Budowlanej
NN - Niskie Napiecie

SN - Srednie Napiecie

PCW, PCV - Polichlorek winylu

2. Wymagania dotyczace materialow.

2.1. Wymagania ogolne.

Zrédha uzyskania wszystkich materiatow powinny by¢ wybrane przez Wykonawce robot
elektrycznych z wyprzedzeniem.

Zatwierdzenie zrodla uzyskania materialow nie oznacza, ze wszystkie materiaty z tego zrodia
beda przez Inspektora Nadzoru dopuszczone do wbudowania. Nie pozniej niz 3-tygodnie przed
kazdym zakupem materialow Wykonawca robot elektrycznych ma obowigzek dostarczy¢
Inspektorowi Nadzoru probki materiatow, aby moégt dokona¢ wyboru oraz sprawdzi¢ naocznie ich
jakos¢. Z chwilg zatwierdzenia Wykonawca robot elektrycznych powinien poda¢ Inspektorowi
Nadzoru i1 Kierownikowi Budowy terminy dostaw zatwierdzonych materiatow.

2.2. Warunki dopuszczenia materialow i urzadzen elektrycznych do zabudowania.

* oznaczenie zgodnos$ci z wymaganiami PN
+ znak jakos$ci wyrobu Q



» znak CE - gdy to wymagane
» znak bezpieczenstwa B - gdy to wymagane
 atest producenta lub aprobat¢ techniczng wydang przez uprawnione laboratorium

2.3. Wymagania przy zamianie materialow.

Marka materiatow okreslona w dokumentacji przetargowej bedzie wymagana w wykazie cen.
Wykonawca robdt elektrycznych moze zaproponowac materialy innej marki, posiadajace te same lub
lepsze charakterystyki. Ale taka propozycja wymaga zatwierdzenia przez Kierownika Budowy i
Inspektora Nadzoru.

2.4. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby sktadowane tymczasowo materiaty do czasu, kiedy beda
wykorzystane, byly zabezpieczone przed zniszczeniem 1 zanieczyszczeniem, zachowaly swojg jakos¢
I potrzebne wlasciwosci, a takze, aby byly dost¢pne dla kontroli Inzyniera.

3. Wymagania dotyczace sprzetu i narzedzi.

Wykonawca robot elektrycznych jest zobowigzany do stosowania sprzetu, narzedzi i
elektronarzedzi wlasciwych do wykonywanego rodzaju robot 1 spetniajagcych wymagania norm
obligatoryjnych w zakresie bezpieczenstwa ich wykonania.

4. Wymagania dotyczace Srodkow transportu.

Wykonawca robot elektrycznych zobowigzany jest do stosowania jedynie takich srodkow
transportu, ktore nie wplyng na utrat¢ cech jakosciowych przewozonych materiatdéw lub nie wptyna
niekorzystnie na wiasciwosci wykonywanych robdt. Wykonawca powinien stosowac srodki
transportu zgodne z naktadami rzeczowymi i odpowiednio przystosowane do przewozonych
materiatlow.

Wykonawca przystepujacy do wykonania robdt powinien wykaza¢ si¢ mozliwos$cig korzystania
z nastepujacych srodkow transportu:

« samochodu dostawczego,

« samochodu skrzyniowego,

Przewozone materiaty i elementy powinny by¢ uktadane zgodnie z warunkami transportu
wydanymi przez wytworce dla poszczegdlnych materialow 1 elementéw oraz zabezpieczone przed
ich przemieszczaniem si¢ na srodkach transportu.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot

5.1. Instalacje elektryczne kod CPV 45310000-3

5.1.1 Instalacja odgromowa

5.1.1.1. Wymagania ogdlne dotyczace instalacji odgromowych

Stosowac¢ zasad¢ prowadzenia tras przewodow instalacji odgromowych w liniach prostych,
réwnolegtych i prostopadlych do krawedzi obrysu budynkow 1 innych obiektow

Wymagane warto$ci rezystancji uziomow instalacji odgromowych przedstawia zamieszczona ponizej
tabela:

Grunt podmokty,



bagienny, Wszystkie Grunty
Rodzaje uziomow préchniczny posrednie kamieniste
torfiasty, gliniasty  |rodzaje gruntu I skaliste
Uziomy poziome,
pionowe oraz
stopy fundamentowe 10Q 20Q 40 Q
Uziomy otokowe oraz 15Q 300 50Q
fawy fundamentowe

Zaleca si¢ laczy¢ uziemienie urzadzenia odgromowego z uziemieniem urzadzen
elektroenergetycznych i telekomunikacyjnych.

Odleglos¢ kabli uktadanych w ziemi od uziomu instalacji odgromowej nie powinna by¢ mniejsza niz
I mb.

5.1.1.2. Wykonanie instalacji odgromowej

Jako zwody poziome wykorzystana bedzie blacha pokrycia dachowego.

Na kominach murowanych zwody poziomy nienapr¢zone z drutu St/Zn ¢ 8 mocowaé na
wspornikach. Polgczenia drutu na kominach wykona¢ ztaczami krzyzowymi.

Zwody na kominach potaczy¢ za pomoca ztacz do blachy. Kominy metalowe kotlowni polaczy¢ ze
zwodami.

Przewody odprowadzajace wykona¢ drutem St/Zn ¢ 8. Do wys. 2,0m przewody ostonia¢ dwiema
rurkami  winidurowymi sztywnymi RBmax 16 w RBmax 22 produkcji POLAM Suwalki
umieszczonymi jedna w drugiej lub inng rurka izolacyjng wykonang z materiatu niehigroskopijnego o
grubosci $cianki min. 5 mm. Rurki mocowaé¢ dodatkowo do $cian uchwytami do rur 1”.

Polaczenia przewoddéw odprowadzajacych z przewodami uziemiajacymi wykona¢ za pomoca
zaciskoOw probierczych umieszczanych na wysokosci 1,5m.

Przewody uziemiajgce od zlgcz kontrolnych do uziomu wykona¢ z plaskownika ocynkowanego
St/Zn 25x4 ostonictego dwiema rurkami winidurowymi sztywnymi RBmax 32 w RBmax 40
produkcji POLAM Suwalki umieszczonymi jedna w drugiej lub inng rurkg izolacyjng wykonang z
materialu niehigroskopijnego o grubosci §cianki min. 5 mm. Rurki mocowa¢ do $cian uchwytami do
rur 1 3/4”. Rurki ostaniajagce mocowaé w $cianach wraz z wprowadzonymi ptaskownikami.
Przewody uziemiajace faczy¢ z uziomem otokowym potaczeniami spawanymi o dt. 0,2 m.

Uziom otokowy wykona¢ z ptaskownika ocynkowanego St/Zn 30x4.

Plaskownik uktada¢ w odleglo$ci min. 1,0 m od $cian budynku, na glebokosci 0,8 m.

Wszystkie polaczenia instalacji uziemiajacej i odgromowej oraz wszystkie elementy tych instalacji w
ziemi wykona¢ jako spawane 1 zabezpiecza¢ przed korozja.

Uziom powierzchniowy pod ciggami komunikacyjnymi oraz w miejscu skrzyzowan z kablami
energetycznymi i teletechnicznymi uklada¢ w ostonie rurowej AROTA typu SRS 96.

Polaczenia instalacji odgromowej zabezpiecza¢ przed korozja.

Calo$¢ instalacji odgromowej wykonywa¢ w koordynacji z pracami budowlanymi.

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu robot

« Zawieszenie na dachu drabiny

« Trasowanie

* Odmierzenie, ucig¢cie 1 wyprostowanie drutu



» Skrgcenie preta zlgczkami

*  Wykonanie polaczen drut - bednarka /uziom /

» Uszczelnienie pokrycia dachowego w miejscu montazu uchwytow
» Zdjecie drabiny

+ Zainstalowanie zacisku probierczego

*  Wykonanie polaczen

5.1.2. Badania pomontaZowe

Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu badan i pomiarow:
» Sprawdzenie poprawnosci potaczen

* Pomiar rezystancji uziemien roboczych i ochronnych

« Badania instalacji odgromowej

Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiaréw

* Z wykonanych badan i pomiaréw oraz dokonaniu oceny ich wynikow muszg by¢
sporzadzone raporty

» Badania i pomiary wlgczone powinna wykona¢ uprawniona osoba/pracownik Laboratorium
+  Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiar6w muszg posiada¢ aktualne
Swiadectwa wzorcowania 1 oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad
pomiarowy muszg by¢ zamieszczone w raporcie (protokole) z badan i pomiarow.

5.1.3. Roboty demontazowe

Zakres robot demontazowych:

* Przewody instalacji odgromowej

Demontaz urzadzen zewnetrznych i instalacji elektrycznych wnetrzowych nalezy wykonywac
zgodnie z:

» Specyfikacjg Techniczng

* Zaleceniami Zamawiajacego

* Przepisami BHP

Wykonawca ma obowigzek wykonania robot rozbidrkowych w taki sposob, aby elementy
urzadzen demontowanych nie zostaty zniszczone i znajdowaly si¢ w stanie poprzedzajacym ich
demontaz.

W przypadku niemozno$ci zdemontowania elementéw urzadzen bez ich uszkodzenia
Wykonawca powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru i uzyska¢ od niego zgodg¢ na ich
uszkodzenie lub zniszczenie.

W szezegbdlnych przypadkach Wykonawca moze pozostawi¢ elementy instalacji bez ich
demontazu /np. przewody podtynkowe/ o ile uzyska na to zgodg Inspektora Nadzoru i Kierownika
Budowy .

Wykonawca zobowigzany jest do przekazania, nieodptatnie, wszystkich materialow
pochodzacych z demontazu Zamawiajacemu na wskazane przez niego miejsce / uzgodnic z
Inspektorem Nadzoru /.

6. Kontrola, badania i odbior robét

6.1. Zasadnicze czynnosci przy wykonywaniu badan i pomiarow




Badania i pomiary instalacji elektrycznych wngtrzowych obejmuja:

* Pomiar rezystancji uziemien roboczych i ochronnych

Wymagania dodatkowe dotyczace badan i pomiarow

*  Z wykonanych badan i pomiaréw oraz dokonaniu oceny ich wynikow muszg by¢
sporzadzone raporty w ustalony PZJ sposob

* Badania i pomiary wiaczone w PZJ powinna wykona¢ uprawniona osoba/pracownik
Laboratorium

*  Wszystkie przyrzady pomiarowe uzyte do badan i pomiardw musza posiadaé aktualne
Swiadectwa wzorcowania i oznaczony status metrologiczny. Dane identyfikujace przyrzad
pomiarowy musza by¢ zamieszczone w raporcie (protokéle) z badan i pomiardéw.

6.2. Kontrola jakosci robot.

Celem kontroli robot powinno by¢ stwierdzenie osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych
robot. Wykonawca robot ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu
wykazania Inspektorowi Nadzoru i Kierownikowi Budowy zgodnos$ci dostarczonych materiatow i
realizowanych robot z Dokumentacjg Projektowa, Normami oraz wymaganiami ST.

Przed przystapieniem do badania Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektorowi Nadzoru i
Kierownikowi Budowy o rodzaju i terminie badania.

Po wykonaniu badania ,Wykonawca przedstawia na pis$mie wyniki badan do akceptacji
Inspektora Nadzoru . Wykonawca powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu kazdej
roboty zanikajacej ,ktérg moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez
InZyniera.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot.

Wiasciwe badania odbiorcze powinny by¢ poprzedzone:

*  szczegdlowymi ogledzinami zamontowanych urzadzen 1 uktadow, sprawdzeniu zgodnosci
montazu, wyposazenia 1 danych technicznych z dokumentacjg 1 instrukcjami fabrycznymi

* sprawdzeniem poprawnosci potaczen obwodoéw glownych 1 pomocniczych oraz dziatania
aparatow 1 uktadow

* usuni¢ciem zauwazonych usterek

Badania powinny obejmowac nast¢pujace urzadzenia
* pomiar opornosci uziemienia
Z prob nalezy sporzadzi¢ protokot.

6.4. Odbior robot.

Odbidr czgsciowy

W ramach odbioréw czesciowych nalezy skontrolowa¢ zgodno$¢ zamontowania elementow i
wykonania robdt z Dokumentacja Projektowa 1 przepisami, jako$ci robot, ktore ulegaja zakryciu 1
wpisa¢ wyniki do dziennika budowy.

Odbiodr koncowy.

Przy odbiorze koncowym Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ Zamawiajacemu:

» aktualng Dokumentacj¢ Projektowa Powykonawcza

+ geodezyjng Dokumentacj¢ Powykonawcza

* protokoty z dokonanych pomiaréw

* protokot odbioru robot

* o$wiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robdt zgodnie z aktualnie obowigzujacymi

normami przepisami oraz posiadang wiedzg techniczna.




7. Przedmiar robot

Przedmiar rob6t bedzie opracowany w oparciu o obowigzujace katalogi:

1. Kosztorysowe Normy Naktadow Rzeczowych ( KNNR) — wydany przez Os$rodek
Kosztorysowania Robot Budowlanych

2. Katalog Nakladow Rzeczowych (KNR) — wydany przez Ministerstwo Gospodarki
Przestrzennej i Budownictwa

3. Katalog Naktadow Rzeczowych WACETOB ( KNR-W) — wydany przez Osrodek
Kosztorysowania Robot Budowlanych

8. Odbior robét budowlanych.

Do odbioru robot elektrycznych Wykonawca winien przedtozy¢ nastepujace dokumenty:
dokumentacje¢ techniczng powykonawczg opieczgtowang 1 poswiadczong za zgodnos$¢ z
wykonawstwem przez osobe uprawniong do wykonania robot

1. deklaracje zgodnosci, certyfikaty, atesty na zabudowane materiaty z ich wykazem
podpisanym przez uprawnionego kierownika robot

2. karty gwarancyjne, DTR

3. oswiadczenie kierownika robot wedhig ustalonego wzoru

4. oswiadczenie Wykonawcy o wykonaniu robdt zgodnie z obowigzujacymi przepisami i
normami oraz posiadang wiedzg techniczng

9. Rozliczenia robét tymczasowych i prac towarzyszacych.
Nie wystepuja.

10. Dokumenty odniesienia.
Podstawa wykonania robot jest dokumentacja dokumentowa i przedmiar robot
Normy i Rozporzadzenia zgodnie z ponizszym wykazem:
PN—EN 62305 Ochrona odgromowa obiektow budowlanych. Zasady ogdlne.
PN-IEC 60364 arkusz - | i arkusze -4-41 do -7-708 Instalacje elektryczne w obiektach
Budowlanych.
PN-88/E-08501 Urzadzenia elektryczne. Tablice i znaki bezpieczenstwa
PN-90/E-05023 Oznaczenia identyfikacyjne przewodoéw elektrycznych barwami lub cyframi
PN-92/E-01200.02 Symbole graficzne stosowane w schematach. Elementy symboli, symbole
rozrdzniajace i inne symbole ogdlnego zastosowania
PN-ISO 8402 Wyd.07.1996 Zarzadzanie jako$cig i zapewnienie jakoSci.
Terminologia.
PN-1SO 90 01 Wyd.03.1996 Systemy jakosci. Model zapewnienia jakosci w projektowani
pracach rozwojowych, produkcji, instalowaniu i serwisie
PN-1SO 9004-1 Wyd.08.1996 Zarzadzanie jakoS$cig i elementami systemu jakosci.
Whytyczne ST uwzgledniaja wymagania Zamawiajacego i mozliwo$¢ Wykonawcy w krajowych
warunkach wykonawstwa robot.
ST opracowane sg w oparciu o obowigzujace normy, normatywy i wytyczne, w tym Warunki
techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlano - montazowych: Tom V - Instalacje
elektryczne.
PN-91/E-05010 Zakresy napieciowe instalacji elektrycznych w obiektach budowlanych
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 12.04.2002 w sprawie warunkow technicznych,
jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie. (z pdzniejszymi zmianami)
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 06.02.2003 w sprawie bezpieczenstwa 1 higieny
pracy podczas wykonywania robdt budowlanych.
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Obwieszczenie Ministra Gospodarki, Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 28.08.2003 w sprawie
ogloszenia jednolitego tekstu rozporzadzenia Ministra Pracy 1 Polityki Socjalnej w sprawie
ogolnych przepisdéw bezpieczenstwa i higieny pracy.

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 02.09.2004 w sprawie szczegdtowego zakresu i
formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robot
budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.



